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Bezeichnung: Maschine zum Aufrichten von Klappboxen 



Die Erfindung bezieht sich auf eine Maschine zum Auf- 
richten von Klappboxen, die aus rechteckigen und/oder 
quadratischen Wanden und Boden bestehen, wobei jeweils 
der Boden einer Box randlich gelenkig mit sich einander 
gegeniiberliegenden Stirnwanden und Seitenwanden verbun- 
den ist, die in der Ausgangslage zum Boden hin, paral- 
lel dazu liegend eingeklappt sind. 

Solche Klappboxen dienen zur Aufnahme verschiedenster 
Guter zu Versandzwecken, meist dienen sie zur Aufnahme 
von kleineren Packungen, die zusammengef aflt in groBeren 
Gebinden besser gehandhabt werden konnen. Die Bereit- 
haltung der Klappboxen erfolgt in f lachliegendem, zu- 
sammengeklapptem Zustand, hier kommt es darauf an, daB 
bis zur Verwendung oder einer Wiederverwendung nach 
Entleerung die Boxen einen moglichst geringen Platz be- 
anspruchen. Die Aufrichtung der Klappboxen erfolgt bis- 
lang von Hand, dies ist umstandlich und paBt nicht in 
moderne, automatisierte Bef ullungsablauf e . 



- 2 - 



- 2 - 



4800 



Der Erfindung liegt deshalb die Aufgabe zugrunde, eine 
Maschine der eingangs genannten Art zu schaffen. 

Eine solche Maschine weist einen Spannplatz zum Fixie- 
ren des Bodens der betreffenden Box in der Ausgangslage 
auf und ferner etwa in Hohe des Spannplatzes sowie ne- 
ben dem darauf fixierten Boden der Box gelagerte 
Schwenkarme. Je ein Schwenkarm ist jeder Seiten- und 
Stirnwand der fixierten Box zugeordnet und um eine mit 
der Anlenkachse der zugeordneten .Seiten- bzw. Stirnwand 
gleiche oder parallele Achse zwischen einer aufrechten 
und einer iiber dem Boden der fixierten Box einge- 
schwenkten Position drehbar. Die Schwenkarme haben an 
ihren dem Spannplatz zugekehrten Seiten mit Aufnahme- 
vorrichtungen an den Seiten- und Stirnwanden der Box 
zusammenwirkende Greif vorrichtungen . 

Fur die Erfindung ist wesentlich, die Klappbox nicht 
durch von oben her herangef uhrte Bedienelemente auf- 
zurichten, wie es die Umsetzung der Handbewegung derje- 
nigen Personen nahelegte, die bislang solche Klappboxen 
manuell aufgerichtet haben- Vielmehr sind die Schwenk- 
arme der erf indungsgemafien Maschine ira wesentlichen in 
der Ebene des fixierten Bodens der auf zurichtenden Box 
angeordnet, greif en also von der Seite her auf die zu 
erfassenden Boxenwande, womit sich eine platzsparende 
Anordnung der Bewegungsaggregate ergibt, die Bauhohe 
der Maschine gering gehalten werden kann und oberhalb 
der Aufrichtstation fur die Klappboxen Platz fur ander- 
weitige Gerate zur Verfiigung steht. 

In der Regel sind auf den Boden der Klappbox zunachst 

v 
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die Seitenwande eingeklappt und darauf die Stirnwande 
flachliegend angeordnet . Entsprechend sind die Schwenk- 
arme den Stirnwanden und den Seitenwanden zugeordnet, 
wobei zunachst die Stirnwand-Schwenkarme in Aktion tre- 
ten miissen, fiir die die Moglichkeit besteht, die Stirn- 
wande an ihren Schmalseiten zu erfassen. Damit sich die 
Antriebe fur die Stirnwand-Schwenkarme und die Seiten- 
wand-Schwenkarme platzsparend miteinander verschachteln 
lassen, sind die Stirnwand-Schwenkarme mittig zum 
Spannplatz angeordnet und haben an ihren Enden jeweils 
einen Quertrager, an dera einander sich gegenuberliegen- 
de Greif vorrichtungen vorhanden sind. 

Die zwischen einer Horizontallage und einer Vertikal- 
lage schwenkbaren Stirnwand-Schwenkarme halten die je- 
weils hochgerichtete Stirnwand solange fest, bis die 
Seitenwande von den Seitenwand-Schwenkarmen hochge- 
kiappt und mit den Stirnwanden verriegelt sind. Fur 
eine platzsparende Anordnung ist es von Vorteil, die 
Seitenwand-Schwenkarme neben den Stirnwand-Schwenkarmen 
zu lagern, also auSerhalb der Stirnseiten des Spann- 
platzes. Das aber erfordert, daB die Seitenwand- 
Schwenkarme die auf gerichteten Stirnwande der Box um- 
greifen miissen. Hierzu sind die Seitenwand-Schwenkarme 
koaxial oder im wesentlichen koaxial mit den Anlenk- 
achsen der Seitenwande der jeweils am Spannplatz 
fixierten Box gelagert und haben zum Umgreifen der 
Stirnwande eine L-Form, wobei der kurze L-Schenkel in 
der Schwenkachse oder parallel dazu und am Ende des 
davon rechtwinklig abgewinkelten, langeren L-Schenkels 
die Greif vorrichtung angeordnet ist. 
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Auch die Fixierung der jeweiligen Box iiber ihren Boden 
am Spannplatz last sich mit der Auf richtvorrichtung 
kombinieren. So konnen die Stirhwand-Schwenkarme an vom 
Spannplatz wegkippbaren Tragern angeordnet sein, die 
Klemmglieder an der zum Spannplatz hin liegenden Seite 
haben. Durch Kippen dieser Trager zum Spannplatz hin 
werden die Klemmglieder zur Anlage am Boden der zu fi- 
xierenden Box gebracht, hierbei nehmen die Stirnwand- 
Schwenkarme ihre vertikal aufrechte Position ein und 
konnen in Aktion zum Aufrichten der Stirnwande treten. 

Weitere vorteilhafte Ausgestaltungsmerkmale der Erfin- 
dung ergeben sich im einzelnen aus den Unteranspriichen . 

Die Erfindung wird nachfolgend anhand der Zeichnung an 
einem Ausf iihrungsbeispiel noch naher erlautert. Dabei 
zeigen: 

Fig. 1 eine vereinfachte Seitansicht der Maschine 
' zum Aufrichten von Klappboxen zur Veran- 
schaulichung der Stirnwand-Schwenkarme , 

Fig- 2 eine Draufsicht auf die Maschine entspre- 
chend der Darstellung von Fig. 1/ 

Fig. 3 eine weitere Seitansicht der Maschine un- 
ter Weglassung der Stirnwand-Schwenkarme 
zur Veranschaulichung der Seitenwand- 
Schwenkarme und 

Fig. 4 eine Teildrauf sicht auf die Maschine ent- 
sprechend der Darstellung von Fig. 3. 
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Im einzelnen entnimmt man Fig. 1 ein Gestell 1, durch 
welches hindurch sich eine Fordervorrichtung 2 er- 
streckt, bei der es sich um einen Band- Oder Kettenfor- 
derer handeln kann. An einer Stelle dieser Fordervor- 
richtung 2 ist ein Spannplatz 3 gebildet, an dem auf 
der Fordervorrichtung 2 transportierte Klappboxen 4 zum 
Aufrichten vorubergehend angehalten werden. 

Diese Klappboxen 4 bestehen jeweils aus einem im we- 
sentlichen ebenen Boden 5, der im Bereich rundum etwas 
nach oben vorstehender Rander Scharniere aufweist, an 
denen Seitenwande 5 und Stirnwande 7 angelenkt sind. 
Der Boden 5, die Seitenwande . 6 und die Stirnwande 7 ha- 
ben eine vorzugsweise rechteckige Form, diese Boden- 
und Wandteile erganzen sich in auf gerichteter Form zu 
einer Klappbox 4 in Gestalt eiries Quaders oder eines 
Parallelepipeds. Fur den Leertransport und die entspre- 
chende Handhabung ist aus Grunden . der Platzersparnis 
die Klappbox 4 zusammengeklappt , wobei die Seitenwande 
6 ubereinander auf den Boden 5 auf gelegt sind und da- 
rauf die Stirnwande 7 eingeklappt sind. So erfolgt am 
Spannplatz 3 zunachst die Aufrichtung der obenliegenden 
Stirnwande 7, dann die der darunterliegenden Seitenwand 
6 und schliefilich die Aufrichtung der Seitenwand 6, die 
unmittelbar auf dem Boden 5 "in eingeklappter Lage ange- 
ordnet ist. 

Damit die Stirnwande 7 und die Seitenwande 6 ergriffen 
werden konnen, haben sie Auf nahraevorrichtungen 8 und 9. 
Die Auf nahmevorrichtungen 8 an den Seitenwanden 6 be- 
stehen aus jeweils zwei an den AuBenseiten angeordneten 
Lochern, die in eingeklappter Lage nach oben hin lie- 
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gen. Diese Locher 8 sind im oberen Bereich zu beiden 
Seiten der Seitenteile 6 vorhanden und durch sie hin- 
durch ist ein Schnapper betatigbar, der parallel zum 
Oberrand der Seitenteile 6 verschoben werden kann und 
an den seitlichen Schmal seiten der Seitenteile 6 aus- 
tritt f um in eine Gegenkontur der auf gerichteten Stirn- 
wande 7 einrasten zu konnen. Die Auf nahmevorrichtungen 
9 der Stirnwande 7 befinden sich an deren seitlichen 
Schmalseiten 32 und sind in Richtung der Ebene der 
Stirnseiten 7 schlitzf ormig ausgebildet. 

Fig, 1 macht in der linken Halfte die eingeklappte Lage 
der Stirnwand 7 deutlich, die in auf gerichteter Stel- 
lung die. strichpunktiert wiedergegebene Lage einnimmt, 
in welcher sich die Stirnwand 7 in der rechten Halfte 
der Darstellung von Fig. 1 bereits befindet. Man er- 
kennt dort auch die Anlenkachse 10, um die die Stirn- 
wand 7 um 90° geschwenkt werden muB, um sie von der ho- 
rizontalen eingeklappten Lage in die vertikale aufge- 
richtete Lage zu liberfiihren. 

Bevor die Aufrichtung der Stirnwande 7 und der Seiten- 
wande 6 der Klappbox 4 beginnt, erfolgt deren Fixierung 
am Spannplatz 3. Dies geschieht uber Klemmglieder 11, 
die gegen die Stirnseiten des Bodens 5 der Klappbox 4 
gepreBt werden. Die Klemmglieder 11 sitzen an einem 
Trager 12 , der um eine Kippachse 13 am Gestell 1 ge- 
schwenkt werden kann. Dazu dient ein am Unterende des 
Tragers 12 angreifender Druckmittelzylinder 14, der den 
Trager 12 in diejenige Lage kippen kann, die in Fig. 1 
durch die strichpunktierte Linie 15 wiedergegeben ist. 
Hierbei ist der Trager 5 aus seiner Vertikallage in 
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eine Schraglage gekippt, in der sein oberhalb der Kipp- 
achse 13 liegender Abschnitt vora Spannplatz 3 wegge- 
schwenkt ist- Entsprechend befinden sich dann die 
Klemmglieder 11 in ihrer vom Spannplatz 3 weggekippten 
Offenlage. Ist uber die Fordervorrichtung 2 die jewei- 
lige Klappbox 4 in zusammengeklappter Ausgangslage in 
den Spannplatz 3 eingefahren, wird der Trager 12 in 
seine Vertikallage zuriickgekippt , und hierbei legen 
sich die Klemmglieder 11 fest an den Boden 5 der einge- 
fahrenen Klappbox 4 an, 

Sodann konnen am Trager 5 schwenkbar gelagerte Stirn- 
wand-Schwenkarme in Aktion treten. Am Oberende des Tra- 
gers 12 sitzt ein Schwenklager 17, dessen Achse mit der 
Anlenkachse 10 der benachbart eingef ahrenen Stirnwand 7 
der fixierten Box 4 parallel ist. Allerdings liegt das 
Schwenklager 17 etwas hoher als die Anlenkachse 10 der 
zu ergreifenden Stirnwand 7. Die Verschwenkung des 
Schwenkarms 16 zwischen seiner aufrechten Lage und sei- 
ner in der linken Darstellung von Fig. 1 erkennbaren 
horizontalen Position erfolgt iiber einen Druckmittel- 
zylinder 18 , der an einem Antriebsarm 33 des Schwenk- 
arms 16 angreift, somit ist der Schwenkarra 16 als dop- 
pelarmiger Hebel ausgebildet. 

Wie Fig. 2 weiter zeigt, sitzt am Oberende des Schwenk- 
arms 16 ein Quertrager 30, der bis uber die Breite der 
fixierten Box 4 hinausreicht . An den Enden dieses Quer- 
tragers 30 sind einander gegenstandig Greif vorrichtun- 
gen 19 angeordnet, die einen ausfahrbaren Riegel 31 je- 
weils haben, der in Eingriff mit der schlitzf ormigen 
Auf nahmevorrichtung 9 an den Schmalseiten 32 der Stirn- 
wande 7 gebracht werden kann. 
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In der urn 90° abgesenkten Lage des Schwenkarms 16, die 
in Fig. 1 links erkennbar ist, umgreift der Quertrager 
3 0 mit seinen Greif vorrichtungen 19 die betreffende 
Stirnwand 7, wonach die Riegel 31 in die Aufnahrae vor- 
richtungen 9 eingefahren werden. Beim anschliefienden 
Aufrichten des Schwenkarms 16 unter Mitnahme der be- 
treffenden Stirnwand 7 fiihren die Greif vorrichtungen 16 
und die Auf nahmevorrichtungen 9 an der Stirnwand 7 un- 
terschiedliche Bewegungen entlang verschiedener Kreis- 
bahnen aus, was in Fig. 1 links anhand von strichpunk- 
tierten Linien verdeutlicht ist- Damit die in Eingriff 
befindlichen Greif vorrichtungen 19 am Schwenkarm 16 den 
Auf nahmevorrichtungen 9 an der Stirnwand 7 beim Hoch- 
schwenken nachkommen konnen, sind die Greif vorrichtun- 
gen 19 am Quertrager 30 oder der Quertrager 30 am 
Schwenkarm 16 in dessen Langsrichtung verschiebbar an- 
geordnet. Dazu dient ein am Schwenkarm 16 mitschwenkend 
angebrachter Druckmittelzylinder 20, der auch dazu 
dient, fur ein Hintergreif en der Wandung der Stirnwand 
7 im Bereich der Auf nahmevorrichtung 9 die Greifvor- 
richtung 19 zu verschieben. Beim Auf richtvorgang hinge- 
gen dient der Druckmittelzylinder 20 lediglich zur Ge- 
genhaltung, damit die Greif vorrichtungen 19 nicht auBer 
Eingriff mit den Auf nahmevorrichtungen 9 der Stirnwand 
7 kommen . 

Die Vorrichtungen zur Aufrichtung der Seitenwande 6 der 
am Spannplatz 3 fixierten Box 4 veranschaulichen die 
Fig. 3 und 4. Hierzu dienen Seitenwand-Schwenkarme 21, 
die so ausgebildet sein mussen, daB sie die bereits 
auf gerichteten Stirnwande 7 der Box 4 umgreifen konnen, 
wahrend diese auf gerichteten Seitenwande 7 von den 
Seitenwand-Schwenkarmen 16 festgehalten werden. 
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Man erkennt dazu in Fig. 4 eine etwa L-formige Ausbil- 
dung der Seitenwand-Schwenkarme 21, die an einer Lage- 
vorrichtung 22 am Gestell 1 aufgehangt sind. tiber einen 
Riementrieb 2 3 wird eine Lagerachse 24 hin- und herdre- 
hend angetrieben, an der ein innerer Schwenkarmab- 
schnitt 25 nach Art einer Kurbel befestigt ist. Daran 
schlieBt sich eine kurzerer L-Scherikel 26 an, der mit 
der Achse 24 parallel ist. Mit Abstand von dem inneren 
Schwenkarmabschnitt 25, jedoch parallel dazu schlieBt 
an den kurzen L-Schenkel 26 ein langerer L-Schenkel 27 
an , der von einer vertikal aufrechten Position in eine 
horizontale, abgesenkte Position uberfiihrt werden kann. 
Der Abstand zwischem dem langeren L-Schenkel 2 7 und dem 
inneren Abschnitt 25 des Schwenkarms 21, ermoglicht es, 
trotz des stirnseitig zum Spannplatz 3 angeordneten 
Schwenklagers 22 die auf gerichtete Stirnwand 7 der Box 
4 beim Absenken des Seitenwand-Schwenkarms 21 zu urn- 
greifen. Pro Seitenwand . sind an gegenuberliegenden 
Stirnseiten des Spannplatzes 3 jeweils zwei solcher 
Schwenkarme 21 vorgesehen, da ira Bereich der beiden 
Oberecken jeder Seitenwand 6 in deren Auf nahmevorrich- 
tungen 8 eingegriffen werden muB . 

Um den liber die Auf nahmevorrichtungen 8 ■- bedienbaren 
Schnapper verschieben zu konnen, ist am freien Ende des 
L-Schenkels 27 des Schwenkarms 21 eine Greif vorrichtung 
28 angeordnet, die zangenartig ausgebildet ist und zwei 
spreizbare Spannbacken 29 aufweist, die noch zusatzlich 
mit FormschluBkonturen ausgestattet sind. So kann xiber 
die Greif vorrichtung 28 nicht nur der jeweilige Schnap- 
per in seine Entriegelungsstellung uberfiihrt, sondern 
auch die betreffende Seitenwand 6 hochgeschwenkt und 
mit dem Loslassen durch die Greif vorrichtung 28 durch 
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Einrasten des Schnappers in die betreffende Aufnahme- 
kontur der Stirnwand 7 verriegelt werden. 

Die Verschwenkung des Seiten-Schwenkarms 21 und der je- 
weils ergriffenen Seitenwand 6 erfolgt koaxial, deshalb 
liegt die Achse 24 des Schwenklagers 22 fur den Seiten- 
wand-Schwenkarm 21 in der Verlangerung der Anlenkachse 
34 , um die die jeweilige Seitenwand 6 ge'geniiber dem 
Boden 5 der betreffenden Box 4 verschwenkbar ist, was 
sich auf die am Spannplatz 3 fixierte Lage dieser Box 4 
bezieht. 

Aus der Gesamtschau der Fig. 2 und 4 erkennt man, daB 
der Antrieb und die Lagerung fur die Stirnwand-Schwenk- 
arme 16 und die Aufhangung der Seitenwand-Schwenkarme 
21 jeweils an den Stirnseiten des Spannplatzes 3 inein- 
ander verschachtelt erfolgen kann r denn der Trager 12 
(Fig.l) mit den daran sitzenden Betatigungsgliedern f ur 
den Stirnwand-Schwenkarm 16 paBt exakt zwischen die 
jeweils beiden Sachwenklager 22 an einer Stirnseite des 
Spannplatzes 3. 
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Schutzanspriiche : 

1. Maschine zum Aufrichten von Klappboxen, die aus 
rechteckigen und/oder quadratischen Wanden und Boden 
bestehen, wobei jeweils der Boden einer Box randlich 
gelenkig mit sich einander gegeniiberliegenden Stirn- 
wanden und Seitenwanden verbunden ist, die in der 
Ausgangslage zum Boden hin, parallel dazu liegend 
eingeklappt sind, 
gekennzeichnet durch 

einen Spannplatz (3) zum Fixieren des Bodens (5) der 
betreffenden Box (4) in der Ausgangslage und ferner 
durch etwa in Hohe des Spannplatzes ( 3 ) sowie neben 
dem darauf fixierten Boden (5) der Box (4) gelagerte 
Schwenkarme (16, 21) , von denen je einer jeder Sei- 
ten- und Stirnwand (6, 7) der fixierten Box (4) zu- 
geordnet und um eine mit der Anlenkachse (10, 34) 
der zugeordneten Seiten- bzw. Stirnwand (6, 7) glei- 
che Oder parallele Achse (17, 24) zwischen einer 
auf rechten und einer uber dem Bodem (5) der fixier- 
ten Box (4) eingeschwenkten Position drehbar ist, 
wobei die Schwenkarme (16, 21) an ihren dem Spann- 
platz (3) zugekehrten Seiten mit Auf nahmevorrich- 
tungen (8, 9) an den Seiten- und Stirnwanden (6, 7) 
der Box (4) zusammenwirkende Greif vorrichtungen (19, 
28) haben . 
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da3 die den in der Ausgangslage der Box (4) obenlie- 
genden Wanden, wie den StirnwSnden (7), zugeordneten 
Schwenkarrae (16) jeweils mittig zum Spannplatz (3) 
angeordnet sind und an ihren Enden jeweils zwei an 
einem Quertrager (30) sich einander gegeniiberliegen- 
de Greifvorrichtungen (19) zum Eingriff in Aufnahme- 
vorrichtungen (9) an den seitlichen Schmalseiten 
(32) der Stirnwande (7) haben. 

Maschine nach Anspruch 2 , 
dadurch gekennzeichnet , 

dafi die Schwenkachsen (17) der Stirnwand-Schwenkarme 
(16) hoher als die Anlenkachsen (10) der Stirnwande 
(7) der am Spannplatz (3) jeweils fixierten Box (4) 
liegen 'und die Greifvorrichtungen (19) in Langsrich- 
tung der Schwenkarme (16) verschieblich sind. 

Maschine nach Anspruch 2 oder 3, 
dadurch gekennzeichnet , 

dafi die Stirnwand-Schwenkarme (16) doppelarmige He-- 
bel sind und einen Antriebsarm (33) haben, an dem 
ein Druckmittelzylinder (18) angreift. 

Maschine nach einem der AnsprCiche 1-4/ 
dadurch gekennzeichnet, 

daS die den in der Ausgangslage der fixierten Box 
(4) untenliegenden Wanden, wie den Seitenwanden (6), 
zugeordneten Schwenkarme (21) vom Spannplatz (3) aus 
gesehen auBerhalb der Anlenkachsen (10) der zunachst 
obenliegenden Wande, wie der Stirnwande (7) koaxial 
oder etwa koaxial mit den Anlenkachsen (34) der Sei- 
tenwande (6) gelagert sind und zum Umgreifen der 
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aufgerichteten Seitenwande (7) eine L-Form haben, 
wobei der kurze L-Schenkel (26) in der Schwenkachse 
(24) oder parallel dazu und am Ende des daran recht- 
winklig abgewinkelten, langeren L-Schenkels (27) die 
Greifvorrichtung (28) angeordnet ist. 

Maschine nach Anspruch 5, 
dadurch gekennzeichnet , 

daB die Seitenwande (6) der Box (4) zwei Eingriffs- 
locher als Aufnahmevorrichten (8) haben und in einem 
dieser Eingrif f slocher ein verschiebbarer Schnapper 
zum Verriegeln mit der aufgerichteten Stirnwand (7) 
greifbar ist und daB die Greifvorrichtung (28) an 
den Seitenwand-Schwenkarmen (21) zangenartig mit 
spreizbaren Spannbacken (29) ausgebildet ist. 

Maschine nach einem der Anspriiche 1-6, 
dadurch gekennzeichnet, 

daB der Spannplatz (3) auf einer Fordereinrichtung 

(2) fur die Boxen (4) in ihrer zusammengeklappten 
Ausgangslage angeordnet ist. 

Maschine nach einem der Anspriiche 1 - 1 , 
dadurch gekennzeichnet, 

daB die Stirnwand-Schwenkarme (21) an vom Spannplatz 

(3) wegkippbaren Tragern ( 12 ) angeordnet sind, die 
Klemmglieder (11) an der zum Spannplatz (3) hin lie- 
genden Seite zur Anlage am Boden (5) der zu fixie- 
renden Box (4) in der zum Spannplatz (3) hin gekipp- 
ten Position haben. 



